D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D.M.00.00.00 ,Wymagania l@gbdodnosi st do wymaga wspdlnych dla
poszczegoblnych wymagadechnicznych dotyexych wykonania i odbioru robét, ktére zostamykonane w zwizku
z budowe drég gminnych.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacje Techniczne stanavaizes¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych ktéreepaltosowd w
zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcike 1

1.3. Zakres robét obgtych SST

ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obegruymaganie ogolne, wspdélne dla robdtetipgh ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi, poszczegélnych asoeytow robét drogowych i mostowych.

Wymagania ogolne natg rozumie i stosowa w powiazaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

Roboty przygotowawcze
D.01.01.01. Odtwarzanie trasy

Podbudowy

D.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zsgczeniem podia
D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw kothstypnych

D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabiinego mechanicznie

Nawierzchnie
D.05.03.05/01.Warstwa wiaca z betonu asfaltowego
D.05.03.05/02.Warstwirieralna z betonu asfaltowego

Pobocza, rowy i przepusty
D.06.03.01 Scinanie i uzupetnianie poboczy

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poigj okr&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, niedalacy budynkiem, stanowty calcé¢ techniczno-aytkowa
(droga) albo jego @#¢ stanowica odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiedostowy, korpus
ziemny, wzet).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchiphstoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaclwrpojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayidzeana do usugcia po jego zakéczeniu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonyzgi@g organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robo6t budowlanychzsty do
notowania zdarzei okoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeagych odbioréw
robét, przekazywania poletéinnej korespondenciji technicznej paatzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawa i projektantem.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaezprzez
Zamawiajcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwoa), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.6. Jezdnia- cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamtpkami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawidni wraz ze sposobem ich pc#enia.



1.4.10.Korpus drogowy - nasyp lub ta az¢ wykopu, ktéra jest ograniczona koepdrogi i skarpami rowow.
1.4.11 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozehia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12.Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez tgniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shaacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew.
dodatkowych zalcznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika
projektu.

1.4.13.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaaksegbe przez Zamawigjego, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwihzanych z ocenjakosci materiatéw oraz robot.

1.4.14 Materialy - wszelkie tworzywa niezigine do wykonania robét, zgodne z dokumentpopjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera/ Kierownika projektu.

1.4.15.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania ofy@n od ruchu na
podtaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwaicieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga se micdzy warstwg scieralm a podbudow, zapewnigjca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stmca do przenoszenia obhgéen od ruchu na podie. Podbudowa nie
sktad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

d) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniagca funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skladéasie z jednej lub dwéch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza - dolna&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podtéa. Maze zawieré warstve
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

1.4.16 Niweleta - wysokdciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.17.0dpowiednia (bliska) zgodné¢ - zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjaméesh
przedziat tolerancji nie zostat olkteny - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanego
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.18 Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przaezmony do umieszczania w nim drogi i

zwigzanych z nj urzadzea oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieaéwniez obejmowd teren przewidziany do

rozbudowy drogi i budowy ugzizea chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.19 Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojapddw, umieszczenia udzen
organizaciji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.20.Podtoze nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.21.Podloze ulepszone nawierzchni gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.22.Polecenie Irtyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.23.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngldra autorem dokumentacji projektowej.

1.4.24 . Przedskwzigcie budowlane- kompleksowa realizacja nowego gaenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.25.Przetargowa dokumentacja projektowa- cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.26.Rekultywacja - roboty majce na celu upordlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.27.Slepy kosztorys- wykaz robét z podaniem ich #ici (przedmiarem) w kolejrii technologicznej ich
wykonania.



1.4.28.Teren budowy - teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twaogee cz$¢ terenu budowy.

1.4.29.Zadanie budowlane- cz$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoyga odebna catas¢ konstrukeyjm lub
technologicza, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczigtilowych. Zadanie ma polegé
na wykonywaniu rob6t zwzanych z budow modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgn
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot, bezpiearstwo wszelkich czynrigi na terenie
budowy, metody gyte przy budowie oraz za ich zgodha@ dokumentagj projektova, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajicy w terminie okrédlonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizag i wspotrzdne punktow
gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraa @gzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypl
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasd@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili adbi
ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone geaidezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiakogzt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazmdanym w

szczego6towych warunkach umowy, uwatriiajpcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego; wykaz pozyciji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektovs oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kigwwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3. Zgodné¢ robot z dokumentagijprojektove i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowtzgs¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nichs
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dolentaciji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow obpuje kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywa bleddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadotinzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayn wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci, wymiary podane na finie & wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaialzgodne z dokumentagcprojektow i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartiei docelowe, od ktérych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli musz
wykazywa zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektovs lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontoyed, ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymstniepcych obiektoéw (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu; do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawiyinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. Wznaici od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu
powinien by na bieaco aktualizowany przez WykonawddKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.



W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i lrdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtay ten sposob
bezpieczastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeoiow dzieh i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktdrych jest to
nieodzowne ze wzgliéw bezpiecaztstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przezayniera/Kierownika projektu.
Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeew miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnydktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebo@j zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
kontraktovy.

1.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub doébr publicznych i innych, a wynikggych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezeb innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopémgaliojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca kdzie przestrzeg@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowapyasprzt

przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesze@@mbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne &da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed
dostpem osab trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatldw wywotujcych szkodliwe promieniowanie aegeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robot bda miaty aprobat technicza wydara przez uprawniomjednostk,
jednoznacznie okgajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azpkaczeniu roboét ich szkodlivwig zanika (np.
materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.zédi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na wycie tych materiatéw od
wiasciwych organéw administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawgjaj

1.5.8. Ochrona wtasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrkoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak ruregi,

kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladddeych wigcicielami tych urzdzei potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapevtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacgozer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przetenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zaraiarozpocgcia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
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tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadoniyimiera/Kierownika projektu i zainteresowane witadzaz
bedzie z nimi wspétpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca
bedzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzzkua instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonycprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
sposob powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatadig

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych palzy
Wykonawa a wiacicielami nieruchomgi i dotyczicych korzystania z wkasioi i drog wewrtrznych. Jednaide,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigjy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkacbwy.

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazdow

Wykonawca kdzie stosowésie do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy transiporc
materiatléw i wyposzenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszeligeledne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim
przewozie kdzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mee polecé, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powoshg nadmierne
obcizenie osiowe nie dula dopuszczone ré@wiezo ukaiczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i
Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawszelkich robét w ten spos6b uszkodzonych, zgodmeleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpiec#sstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepisow dotyczrych bezpieczestwa i higieny pracy.
W szczegolnéci Wykonawca ma obowrzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedni
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia bezpiearswa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreilonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i 8 uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i urdzenia wywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowemo by prowadzone w taki
sposbb, aby budowla drogowa lub jej elementy byadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyriea to na polecenie kgniera/Kierownika projektu
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanieesdo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobovigzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe iome
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére w jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ethzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeropodczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzedgapraw patentowych idnlzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkic
wymaga prawnych odnénie znakoéw firmowych, nazw lub innych chronionyaiayw w odniesieniu do spgtal,
materiatow lub urzdzeh uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem rob6t i w sposobgty bedzie informowé
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiagc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obecizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wiiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknigykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezymiera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowznos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaé&enkretne normy i przepisy, ktore spethiaaj
materialy, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane roboggatmbowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowi
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepgispaistwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevag@yowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ictagmzenia i pisemnego zatwierdzenia przez



Inzyniera/Kierownika projektu. Rdnice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii musza
by¢ doktadnie opisane przez Wykonaw@rzedtaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1. MATERIALY

2.1.ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymawvgistaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczongioh
robot, Wykonawca przedstawiAynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe informacje
dotyczice proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tywdteriatow jak rownig
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatlow z danegrddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegodia
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowazany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposob ggty spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwad wiacicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wiczapc w tozrédta wskazane przez Zamawiaieggo i jest zobowzany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentzed rozpocgciem eksploatacjirédta.

Wykonawca przedstawi iynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentaci zawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowg@nzez siebie metedvydobycia i selekcji, uwzgtiniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admirigtpaistwowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatéw pochodezych
zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatéw, dziesawy i inne jakie okza sic potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robat.

Humus i nadklad czasowo 2tk z terenu wykopéw, dokopdw i miejsc pozyskanidemiatow miejscowych éda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ulskvacji terenu po ukczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéwerenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyella wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chylgaiizyska na to pisemizgod: Inzyniera/Kierownika
projektu.Eksploatacjarédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zone w
miejscu wskazanym przezzAyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robotzrte dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tychariatow zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonamykonuje na
whasne ryzyko, liczc sk z jego nieprzyjciem, usunjciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatdw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiglnjozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naign 3
tygodnie przed zyciem tego materiatu, albo w okresie zmym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanygzaj materiatu nie nie by
p&zniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydola one uyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowafy fakos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@gdazlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z liaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglav miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe; i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow
Wytwornie materiatéw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Protéteriatdw mog by¢ pobierane w celu



sprawdzenia ich wigiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii

materiatéw pod wzgdem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytwérni, musz by¢ spetnione

nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatébw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwérni, gdzie
odbywa st produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatjit,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdzenia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spii, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Spek uzywany do robdt powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacji robot,
zaakceptowanym przezayniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfialv wymienionych wyej
dokumentach, spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistakmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu.

Sprz:t bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowasci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotyszymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszczenie
sprztu do uytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizZyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybouryska jego
akceptagj przed ayciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie nie by
p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostanzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takiglodkéw transportu, ktore nie wptymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét i wkiwosci przewa:onych materiatéw.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfigrowadzenie robo6t zgodnie z zasadami dkrg/mi w dokumentac;ji
projektowej, SST i wskazaniachzimiera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzism umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdspetnia wymagania dotyerce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskoéw fiainonych parametréw technicznycdrodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przezayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywré@estanu
pierwotnego iytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwa na biezaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikagzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigoidnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodfia dokumentagj projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektem
organizacji robot opracowanym przez Wykonawcaz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodgonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytycezemiplanie i wyznaczenie wysoda wszystkich elementow
robét zgodnie z wymiarami i gdnymi okre&slonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymaipimie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamsunete przez Wykonawgena
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wyscilqorzez Irzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladné.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementowot keda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a take w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatéw i robot,
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rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z przeszioi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wptyvege na rozwzam kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowkany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakixi. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposob
wykonywania rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t pamdupcy wykonanie robét
zgodnie z dokumentagcprojektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jagz powinien zawier&

a) cz$¢ 0golra opisujca:

- organizac wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaawibot,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczego6lnych elementéw robat,

— system (spos6b i proce@ddiproponowanej kontroli i sterowania jalotn wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza dgmowadzenie badd,

— sposbéb oraz formmgromadzenia wynikéw badadaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i fenonzekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techygiozoraz wyposaeniem
w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedhtitla wiasciwosci w czasie transportu,

— sposoéb i procedampomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uggdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwaytania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

- sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakaosci rob6t

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok rob6t i jakagci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wgczapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezeédne do
pobierania probek i badanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mee zaadatc od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca kdzie przeprowadZaspomiary i badania materiatow oraz robét zstetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam dlwee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy iynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i spret
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglafymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Zeli niedocagniecia te leda tak powane,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatéw i dépiye do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaggniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zostarsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagiateriatow ponosi Wykonawca.



6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prafygdatych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym prawdopodolfistwem wytypowane do
bada.

Inzynier/Kierownik projektu bhdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez mygniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawo badé wykonywanych przez lryniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaabwepiy przez layniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostamzez Wykonawe usungte lub
ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowyeld& pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanAwiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiareth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzamiera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlawykonawca powiadomi ktyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykoogsomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi Senjg ich
wyniki do akceptacji layniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wigami bada jak
najszybciej, nie pniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiod

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane trynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, prieganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matériaiv
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpadaducent materiatdw powinien udzieinu niezlednej
pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badaniagtizie ocenid zgodnd¢ materiatow i rob6t z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw wtasnych ba@i&iontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrébki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to kynier/Kierownik
projektu oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow i rob6t z dokumentacj
projektows i SST. Mae réwnie zleci, sam lub poprzez Wykonawgrzeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggmowtdrnych lub dodatkowych
badai i pobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecstwa wykazuicy, ze zapewniono zgodgéz kryteriami technicznymi okée®nymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz edaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodn€xi z:
— Polsky Normg lub
- aprobaj technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie &
objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktdre spetniajwymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumentynymagane przez SST,4drn partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okétajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragiezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymvaazujacym Zamawiaicego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dadeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obawujacymi przepisami [2] spoczywa ha Wykonawcy.



Zapisy w dzienniku budowyedla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpietgiva

ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonal&ésaap

podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbuwego. Zapisy éxla czytelne, dokonane trwatechniky, w

porzadku chronologicznym, bezgpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdirta oznaczone kolejnym numerem aanika i

opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kiyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowe;j,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramow robét,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robo6t, trudréai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytzprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanik@ych i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robdét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggsih ograniczeniom lub
wymaganiom szczegd6lnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakdci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki praegadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczego6lnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsglaoprzedtazone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeéyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $trojektant

nie jest jednak strarumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwafaj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementow robét.
Obmiary wykonanych robdt przeprowadzawisposoéb cigty w jednostkach przygfych w kosztorysie i wpisuje do
ksiazki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnolub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jad@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badfslykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakx. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny léyudosgpnione na
kazde zyczenie Irzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacfadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaweedabezpieczonym.
Zaginiecie ktdregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugpj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do xal
nazyczenie Zamawiagego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dok&atacy projektova i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Ireyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru keda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST
nie zwalnia Wykonawcy od obowgku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostarpoprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Diugosci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii
osiowej.

Jeli SST wigiciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako diugaé
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagan@8T.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiatzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli urzadzenia te lub spet wymagag
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaan
robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiad@e odnénym wymaganiom SST d8lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewnial w sposob eigly zachowanie doktadidoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétaked w przypadku
wystepowania dtiszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikapych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzéeda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksizki obmiar6éw. W razie braku miejsca szkice rady¢ doliczone w formie oddzielnego aaknika do
ksiazki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zylerem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagcych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulagrakryciu.

Odbior robét zanikagcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uddiwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogmostpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowdas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem derizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem lzyniera/Kierownika projektu. Odbidrehzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak
niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolwyd powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.
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Jakac¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajicych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powia konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgéci robét. Odbioru cgsciowego robdt dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dhiobdt dokonuje tynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzectggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci i
wartasci.

Calkowite zakaczenie robét oraz gotow®do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagwwpisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomienienpémie o tym fakcie Iayniera/Kierownika projektu.
Odbior ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakmzenia robot i przycia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagponez Zamawiagego w obecrizi Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbietgia roboty dokona ich oceny jaaiowej na podstawie przedionych
dokumentdw, wynikéw badai pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robét z dokumentac;j
projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zaporna eealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzéipetniagcych i robét poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekoavych lub rob6t uzupetiagych w warstwigcieralne;
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czysoid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robét w poszczegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeataajjektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéseo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszosn
wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osaégm robdét jest protokét odbioru ostatecznegotrobo

sporazdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaamy przygotowéanastpujace dokumenty:

1. dokumentagjprojektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w

trakcie realizacji umowy,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstaveod@kumentdw umowy i ew. uzupetriag lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i kaki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,

deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZ],

opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badgpomiarow zadczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie roboét towszzcych (np. na przekenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robo6t wiécicielom
urzadze,

9. geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niedogotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykongwgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zaradzone przez komisgjroboty poprawkowe lub uzupetriae k;da zestawione wg wzoru ustalonego

przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzujgeghtych wyznaczy komisja.

NoookownN

8.5. Odhiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytibrawizanych z usugtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweaygym.

Odbiér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbioér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaenaa jednost& obmiarovy ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.
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Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowmdgtave ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez

Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kogdowej ledzie uwzgédniat wszystkie czynnéei, wymagania

i badania sktadage st na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétllp obejmowa:

— robocizry bezpdrednih wraz z towarzysgcymi kosztami,

— wartas¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymiayeewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

— wartgs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaw&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie naley wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6ine D-M-00.00.00
Koszt dostosowaniaestlo wymaga warunkéw umowy i wymagaogoinych zawartych w
D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki ollane w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione vzt@ygsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i organizaghu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instifjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz statezeniem kopii projektu tgnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajacych z posipu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstgva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikOw, barier, oznakowsi drenau,

() tymczasow przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacjiruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@w®e U. Nr 89, poz. 414 z paiejszymi zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa&2@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. H5

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pufyiciz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW W YSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej § wymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowdrog gminnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest ohekiiem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji zadania okéonego w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t agsanych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiaj acymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdrggowe;.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysgkmwych
W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkaego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ag@zenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wyséiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrmm przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania @y, punkty kierunkowe oraz patizowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2 Pozostate okienia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

2. MATERILY

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granabot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
srednig; od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaEgj nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do
0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej dokfadrici pomiaru.

4. TRANSPORT
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny éyvykonane zgodnie z oboazujacymi Instrukcjami

GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i
wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.
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W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegbine do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny éyvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lblach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczycheBY te powinny b§ usunete na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #ia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno ldyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikage z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejzgdnych
rzeczywistych, akceptowane przez zyniera, zostap wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiardw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punitgirednie osi trasy mugzbyé zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wytay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochganszystkich punktéw pomiarowych i ich oznattize czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawegjo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestidmmme do dalszego prowadzenia robét, to zastame
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dkawigtowej realizacji robét nai@ do obowizkéw
Wykonawcy.

5.2. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wykonawca wyznaczy i wykona pomiary niwelacyjnezdego przekroju poprzecznego z lokalizagunktéw
pomiarowych na kragdziach drogi, a j@ to bedzie konieczne il& punktéw zagsci¢, aby uzyské& pazadam
doktadnad¢ odwzorowania terenu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@tiowych naley prowadzé
wedlug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢deda obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robdt zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gaste na podstawie szkicOw i dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjiefire Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi tramynktow wysokéciowych,

— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrattegrzed zniszczeniem i oznakowanie utatyaej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatna¢ rob6t zwhazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauy koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykamya prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaégopta, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysak@mwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmngsokaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfgGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpldGiK 1983.

Noohkw

15



D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZENIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)swymagania dotyce wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniermag:szczaniem podi@ gruntowego w zwzku z
budowa drog gminnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest ohekiiem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji zadania okéonego w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do wenia konstrukcji nawierzchni.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Sprzt do wykonania robét

Roboty mana prowadai recznie lub za pomacsprztu mechanicznego zatwierdzonego przeiera tj:
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamwgskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

— Roéwniarek samojezdnych

Stosowany spkz nie maze spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@odkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét i wikaiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewfiprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami glreymi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniachzimiera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzigm umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldbspetnig wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow faianych parametrow technicznyc$rodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraize stanu
pierwotnego gytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przystapienia do robd6t

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podtaa bezpérednio przed
rozpoczciem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wtaejsze przysipienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podtm,jest maliwe wytacznie za zgogInzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zsgczonym podizu nie mae odbywa sie ruch budowlany,
niezwiazany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowaniarita w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez4yniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmaazliwiaé¢ nachgniecie sznurkdw
lub linek do wytyczenia robét w odgiach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprztu, a w szczeg6lroi jego moc nalegy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgrsboty i
do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakre®posob wykonania musidyaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powirtig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odvide®/ na odktad w miejsce wskazane przezhiera.
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Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.3.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiaa. Zaleca s aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane r@ne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podta przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulclirpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowiec
dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, wéo koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtaa nalery stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny sposdb zaakceptowany przezyhiera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaivisk
zag;szczenia nalg okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartzi wskanika zagszczenia podia (Is)

Minimalna warté¢ | dla:

Strefa

Kategoria ruchu KR 1
korpusu

Gorna warstwa o grukoi 20 cm | 1,03

Na gkbokasci od 20 do 50 cm og
powierzchni podiga 1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twaey podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia nalgy oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podi@ wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego np@nego modutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnaos¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdainien on zabezpieczyodtae
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad preemgenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&niajnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonamezlegdnych napraw. Zeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania w czasie robot

6.1.1 Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i z@gczenia koryta i
wyprofilowanego podtza podaje tablica 2.

Tablica2.  Czstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego i

Lp. | Wyszczegdlnienie bada | Minimalna czstotliwosc
i pomiaréw bada i pomiarow
1 Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 Rowna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
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co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad
drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad
planie” drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

5 Rzdne wysokéciowe

v Zaggszczenie, wilgotn@ | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg
wykona® w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.1.2. Szerok& koryta (profilowanego podi@)
Szerokdc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5
cm.

6.1.3. Rownéc koryta (profilowanego podi@)

Nieréwnaici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z norm BN-68/8931-
04 [4].

Nieréwndgici poprzeczne naky mierzy 4-metrove tats.

Nieréwndgici nie mog@ przekracz&20 mm.

6.1.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancy £
0,5%.

6.1.5. Rzdne wysokéciowe
Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.1.6. Uksztalttowanie osi w planie
Os$ w planie nie mee byt przesungta w stosunku do osi projektowanej a;egj niz = 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub wecej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.1.7. Zagszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podeokralony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutdw odksztatcenia, to wagto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszté@gerkreslonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie
powinna by wicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiéa powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.2. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podtda)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyigksze odchylenia cech geometrycznych od @&rsch w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gszrzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamagegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekt®5T i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplaaniem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntdroaki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
- profilowanie dna koryta lub podia,

— Zzagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,
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- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanig;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hooaliksztalcenia
nawierzchni podatnych i podia przez oberzenie plyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&noawierzchni
planografem i fat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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D.04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA £t AMANEGO STABILIZOW ANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)swymagania dotyce wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie w zgzku z
budowa drog gminnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest ohekitem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji zadania okéonego w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego néchaie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowamagchanicznie - jedna lub egiej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfwosna nawierzchni drogowe;.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw taméngtabilizowanych mechanicznie powinno¢gruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowckisga.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztzsbcych i bez domieszek gliny.

Kruszywo powinno spetnéawymagania normy PN-B-11111:1996 i PN-B-11112:1996

2.2. Wymagania dla materiatow

2.2.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedlug PN-S-06102 powinnazé& miedzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gornej krzywej granicznej uziarnienia naskdnich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie @@
przekraczé 2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.2.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczegdlnienie Kruszywa tamane Badania
wihasciwosci Podbudowa wedtug
zasad-nicza
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, % (m/m) od 2 do 10 PN-B-06714-15
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), niecogj niz 5 PN-B-06714-15
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych 35 PN-B-06714-16
%(m/m), nie wgcej niz
- : . 0
4 Zgwa_rté..c zanieczyszcze organicznych, %(m/m), nie PN-B-04481
wigcej niz 1
5 | Wskanik piaskowy po picio-krotnym zagszczenid od 30 do 70 PN-B-04481
metod; | lub Il wg PN-B-04481, %
6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralnag¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nie
wiecej niz 35
b) scieralng¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotoy,
nie wiecej niz 30 PN-B-06714-42
7 | Nasikliwos¢, %(m/m), nie wgcej niz 30 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodporné, ubytek masy po 25 cyklach zammaa PN-B-06714-19
nia, %(m/m), nie wicej niz 5
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9 Rozpad krzemianowyzela- PN-B-06714-37
; Co PN-B-06714-39

zawy hcznie, % (m/m), nie wtcej niz -

10 | Zawarté¢ zwiazkéw siarki w przeliczeniu na S@ PN-B-06714-28
%(m/m), nie wgcej niz 1

11 | Wskanik nasnosci w,, mie-szanki kruszywa, %, nje
mniejszy nk:
a) przy zagszczeniud= 1,00 80
b) przy zagszczeniud> 1,03 120 PN-S-06102

2.2.3.Materiat na warstwodsiczajca

Na warstw odsiczajpca stosuje si:
— piasek wg PN-B-11113 [16].

3. SPRZET

3.1. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyofichanicznie powinien wykaza

sie mozliwosécia korzystania z nagbpujacego sprztu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewdi
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo§nboptymalne;j,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lulatycznych do zagzczania. W miejscach trudno dgmstych
powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walébracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpiepzgh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiaglaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podiada

Podbudowa powinna by utozona na podhu zapewniaicym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania rgisprawdzt wzorem:

Dis _g o)
dgs
w ktérym:
D;5 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodfolziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzgapcej, w
milimetrach,

dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#io&iarn gruntu podt@, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio dobran
geowtdknire. Ochronne wiéciwosci geowtodkniny, przeciw przenikaniu drobnychastek gruntu, wyznaczaesi
warunku:

d
0 <12 2
O90

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥oziarn gruntu podi@, w milimetrach,

Ogo - umowna $rednica poréw geowtdkniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga sé na
geowtdkninie w ilgci 90% (m/m); warté¢ parametru § powinna by podawana przez producenta
geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w egdlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny spos6b

zaakceptowany przeziyniera.

21



Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utieia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w
odstpach nie wikszych nk co 10 m.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okra&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w mieszarkach
gwarantujcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na koniecznig zapewnienia jednorodéc nie
dopuszcza si wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghbinfrakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna lgyod razu transportowana na miejsce wbudowania W dpkiséb, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Whudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowe]j grétiptakiej, aby jej ostateczna gruiso
po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Grubi@é pojedynczo uktadanej warstwy nie meoprzekracza
20 cm po zagpzczeniu. Warstwa podbudowy powinnaébgoziozona w sposob zapewniay oshgniecie
wymaganych spadkéw i ¢dnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skfada esiz wiccej niz jednej warstwy
kruszywa, to kada warstwa powinna kywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Rozpocgzcie budowy kadej nastpnej warstwy moe nasipi¢ po odbiorze poprzednigj
warstwy przez layniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiaflavilgotnosci optymalnej, okréone;j
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]tgda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinizosta&
osuszony przez mieszanie i napowietrzanigellavilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20%
jej wartasci, mieszanka powinna byzwilzona okrélona iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotna¢ mieszanki kruszywa jest vigza od optymalnej 0 10% jej wadtd, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedpowiad& przyjetemu poziomowi
wskaznika n@gnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczftowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpidred rozpocziem

robdt, Wykonawca powinien wykoéadcinek probny w celu:

— stwierdzenia czy spetz budowlany do mieszania, rozktadania i ggagzania kruszywa jest Wiwy,

— okreslenia grubéci warstwy materiatu w staniedoym, koniecznej do uzyskania wymaganej géebavarstwy
po zagszczeniu,

— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego smska
zag:szczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinieryd takich materialdw oraz spy do mieszania, rozktadania i

zag:szczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wysasi 400 do 800 f

Odcinek prébny powinien léyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mege przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpriédnego przez fiyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem naspnej warstwy, powinna lyutrzymywana w dobrym stanie.

Jezeli Wykonawca hdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest

obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pieezuch. Koszt napraw wyniktych z

niewtasciwego utrzymania podbudowy ohga Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdnbadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania tavpny obejmowa
wszystkie widciwosci okreslone w pkt 2.2 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Castotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

22



Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada
. Maksymalna powierzchnia
Minimalna odbudo rzy-padaga na jedno
Lp. Wyszczegblnienie bada liczba bada Eadanie E,f\% przy-pacdag J
na dziennej
dzialce
roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh
4 | Badanie wiciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla kazdej parti krErsquy:vyilV;przy kalej zmianie

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.2. Problkeiyapobierad w sposéb
losowy, z roztaonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.3 Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnoici optymalnej, okrdonej wedtug préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] (metoda Il), z toleranc}10% -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4 Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywesie az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy prampadzenie
badania jest nienitiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontr@ag:szczenia naley oprz€ na metodzie
obciazen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegmaz na 5000 flub wediug zaledelnzyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztalcehigjest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E.
E:
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6.3.5.Wiasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmoévacery wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.2.2.
Probki do bad& petnych powinny b pobierane przez Wykonawev spos6b losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w ayBli

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
1 | Szerokdé¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Réwnai¢ podiuzna w sposob cigly planografem albo co 20 m data kadym pasig
ruchu
3 | Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokéciowe co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m
7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kKalej dzialce roboczej, lecz nie rzadzief pi
raz na 400 M
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Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000

8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwéch przekrojach nazke 1000 m
co najmniej w 20 punktach nazde 1000 m

- ugiecie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy
Szeroké¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraumikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywieksza od szerokoi warstwy wyzej lezacej o
co najmniej 25 cm lub o warké wskazan w dokumentacji projektowe

6.4.3.Réwnai¢ podbudowy

Nieréwnaici podtwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy fata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukackinoy by¢ zgodne z dokumentacprojektova, z tolerangj

+0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokéciowe podbudowy
Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza 1
cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonegdiqra
Os$ podbudowy w planie nie me by przesunta w stosunku do osi projektowanej ceéj niz = 5 cm.

6.4.7.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Grubai¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o vdcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8 Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinm®i zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut odksztal-cenia mierzony piyt
z kruszywa o| Wskaznik Maksymalne ugicie o érednicy 30 cm, MPa
wskazniku | zagiszczeni|  sprzyste pod kotem, mm
W, Ni€ als nie
mniejszym mniejszy
niz
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego obaienia &
pierwszego
obciazenia
Es
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1 Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujeksze odchylenia od oldlenych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dgbakcsci co najmniej 10 cm, wyr6wnane i powtdrnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigylkananej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemgdbudow przez spulchnienie
warstwy na pelpgrubc¢ do potowy szeroki pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne zeggczenie.
6.5.2.Niewtasciwa grubdé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny Wy naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstvay odpowiedni giebokase,
zgodnie z decyazj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednighsciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkiu tych robdt nagpi ponowny pomiar i ocena grufim
warstwy, wedtug wygej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonael@z roboty niezidne do
zapewnienia wymaganej §rwsci, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawcdtpalowy tylko wtedy, gdy zanenie ndnosci podbudowy
wynikto z niewt&ciwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomykruszywa ftamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fpodbudowy obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
— zagszczenie roztgonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébeiatyr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d2zanie zawarkgi
zanieczyszczeobcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie sktadu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie ksztatu ziarn
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotnéci
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie nagkliwosci
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie mrozoodporgoi
metod, bezpdredni
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d2zanie zawarkgi
zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartci siarki
metody bromowy

Nookow
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10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

26.
27.

28.

29.

30.

PN-B-06714-37

PN-B-06714-39

PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatmi pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w
bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgaldo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa famade nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgaldo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegdku. Sktad, wymagania i
ocena zgodniei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do beticrapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmsstabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa iigr@ehnia z tlucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kammie tamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanieimika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie utbododksztaicenia
nawierzchni podatnych i podita przez obaizenie piyh

Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i fat

Drogi samochodowe. Pomiae&igiodatnych ugiciomierzem
belkowym

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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D-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaaghnicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i
odbioru robét zwizanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksyjnych nawierzchni, ktére zostan
wykonane w zwizku z budow drég gminnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje Techniczne stanawizes¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych ktéreemal
stosowa w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpuektil.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagoniem nasfpnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” fil4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotysze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbofpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw stakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1999

b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe K1-50 wg WT.En®84,

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podand/T.EmA-1999
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ztzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyelwierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyelwierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)

1 | Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,3 do 1,2

Doktadne zuycie lepiszczy powinno liyustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni
i zaakceptowane przezzyniera.

2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie magowodowa utraty cech lepiszcza i olninia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgseém wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza Biagazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych lublbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwjgigpodano dla
zbiornikow stalowych.

Emulsg; mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnydbreikach pionowych z
nalewaniem od dna.
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Nie naley stosowd zbiornika walcowego lecego, ze wzgdu na tworzenie sina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nal@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien awg sic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— szczotek mechanicznych,

zaleca s uzycie uradzeh dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinnaveykonana z twardych
elementéw czyszazych i shey¢é do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszqaeylegajcych do czyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiadaieckkie elementy czyszeze i stey¢ do zamiatania. Zalecaesi
uzywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce,
— sprzarek,
— zbiornikéw z wod,
— szczotek¢cznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nale uzywaé skrapiarlk lepiszcza. Skrapiarka powinna ¢y
wyposa&ona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwaleg na sprawdzanie i regulowanie rpsfacych
parametrow:;

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozugej lepiszcze,

— predkosci poruszania siskrapiarki,

- wysokdci i diugdsci kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniencbizolowany termicznie tak, aby bylo mave zachowanie
statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z tolerasmej 10% od iléci zatazone).

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskigeh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkierze nie keda korodowatly pod wptywem emulsji i niegtla powodowaly jej rozpadu.
Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinyy frzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o
pojemndci nie wickszej niz 1 nT, a kada przegroda powinna ndievykroje w dnie umaliwiajace przeptyw emulsji.
Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone donsportu lub sktadowania emulsji powinny¢bgzyste i nie
powinny zawierd resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M0@O0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na wsiniuznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody giodeniem. W miejscach trudno deghych naley uzywat
szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudostangezpérednio przed skropieniem warstwa
powinna by oczyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnalmczyszczona.
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Jezeli do czyszczenia warstwy bylazywana woda, to skropienie lepiszczemammasipi¢ dopiero po
wyschngciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocac sie po akceptacji przez myniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dyskrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomacweza z dysz rozpryskovy).

Temperatury lepiszczy powinny rag sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatufZy

1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 65d0 75"

*) W razie potrzeby emulsjnalery ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagan lepkaié.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinyapozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas nieziny dla umdaliwienia penetracji lepiszcza w warstw odparowania wody z
emulsji. W zalenaosci od rodzaju iytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utéeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Gylwca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko nieztedny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadaziobne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedleania wymaganej iléci lepiszcza w zalsoici od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta z tyenWykonawca powinien kontrolowa
dla kazdej dostawy wisciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

S Kontrolowane Badanie
Lp. Rodzaj lepiszcza .
wiasciwosci wedlug normy
1 | Emulsja asfaltowa kationowa lepkasé Em.A 99

6.3.2.Sprawdzenie jednorodic skropienia i ziaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podanejpraecwaniu
.Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m’ (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektowa, SST | wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
mechaniczne oczyszczenie zBaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wodl lub wyciem spezonego powietrza,
reczne odspojenie stwardniatych zanieczyséicze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 12591:2004 Asfalty i produkty asfaltowe

10.2. Inne dokumenty

4. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsfalamve Ema-99 IBDIM — 1999 r.
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D.05.03.05 WYKONANIE WARSTWY WI AZACEJ -WYROWNAWCZEJ]
Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji wymagania dotycze wykonania warstwy wiacej z betonu asfaltowego w
zwiazku z budow dr6g gminnych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przeteygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych Specyfikacp
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji magistosowanie przy wykonywaniu warstwyaidice;:
*  z betonu asfaltowego BA 0/12,8 dla ruchu katedoRil grubdci 4 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralneg@&restonym sktadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa, 2doa i zagszczona.

1.4.3. Warstwa wigzqca — warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvy scieralra a podbudow, zapewniajca lesze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

1.4.4. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w D-M-00.00.00 ,Wymagania drog'.

2. MATERIALY

2.1. Materialy do produkcji mieszanki betonu asfalowego

Do wytworzenia mieszanki betonu asfaltowego na wigkde warstwy wizacej o uziarnieniu 0/12,8 (kat. KR

nalezy stosowa:

- asfalt D 50/70 wg PN-EN 12591 z dostosowanienwveounkdw polskich,

- kruszywa tamane granulowane wg PN-B-11112 lutaleerzwykle wg PN-B-11112,

- zwir i mieszank wg PN-B-11111,

- grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowcarstigo wg PN-S-96025, aaknik G, klasa |, II,
gat. 1, 2,

- piasek wg PN-B-11113, gat. 1, 2,

- wypelniacz mineralny wg PN-S-96504.

2.2. Asfalt

Do wytwarzania mieszanki betonu asfaltowego przeiaitej do wykonania warstwy wiacej dla drég (KR1),
nalezy stosowa asfalt drogowy 50/70 o wdaiwosciach odpowiadagych wymaganiom zawartym w tablicy
1.Tablica 1. Wymagania wobec asfaltu D 50/70

Lp. | Wihasciwosci Wymagania Badania wg

1 Penetracja w temperaturze°€5 0,1 mm 56870 PN-EN 1426

2 Temperatura mgknienia,°C 46-54 PN-EN 1427

3 Temperatura zaptonu, nie mniegniC 230 PN-EN 22592

4 Zawartd¢ sktadnikéw rozpuszczalnych, nie mnieg,i6 (m/m) 99 PN-EN 12592

5 Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przyrost), wikcej niz, %, 0,5 PN-EN 12607-1
m/m

6 Pozostata penetracja po starzeniu, nie mniepmi 50 PN-EN 1426

7 Temperatura ngknienia po starzeniu, nie mniegnfC 48 PN-EN 1427

8 Zawartd¢ parafiny, nie wgcej niz, % 2,2 PN-EN 12606-1

9 Wzrost temperatury rginienia po starzeniu, nie gaej 9 PN-EN 1427

10 | Temperatura tamliv&ei, nie wicej niz, °C -8 PN-EN 12593
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2.3. Wypetniacz
Nalezy stosowa wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania PN-S-96504 dla wypetniacza podstawoweg
Przechowywanie wypetniacza powinnottagodne z PN-S-96504.

2.4. Kruszywo
Sktadowanie kruszywa powinno odbyivaic w warunkach zabezpieczajych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jisgkcjami.

2.5. Emulsja asfaltowa i kationowa
Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okébone w WT.EmA-99.

2.6.8rodek adhezyjny

Decyzg o zastosowanidrodka adhezyjnego podejmujezymier po przeprowadzeniu przez Wykonawoada
laboratoryjnych uzasadnigych konieczné& jego stosowania dla poprawy przyczefmoasfaltu do kruszywa.
Nalezy stosowa jedynie tesrodki adhezyjne, ktére posiadapprobat techniczm ($wiadectwo dopuszczenia do
stosowania w budownictwie drogowym) wydagprzez IBDiM.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowegwipien wykaz& sie mozliwoscia

korzystania z nagbujacego sprgtu:

- wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu aykliym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltdwyc
ktérej wydajnd¢ musi zapewrdi zapotrzebowanie na mieszarla budowy realizowanej bez postoju sz

— ukladarek do rozizenia mieszanek mineralno — asfaltowych o wydajnskorelowanej z wydajricia otaczarki
wyposaonych w;
* automatyczne sterowanie pozwat®g na utéenie warstwy zgodnie z zaidon niwelet oraz grubécia,
» elementy wibrujce do wstpnego zagszczenia wraz ze sprawregulacy czestotliwosci i amplitudy drga,
* urzadzenia do podgrzewania elementow roboczych uktadark

— skrapiarek,

— walcow lekkich,srednich i cézkich

— walcow ogumionych eikich z centrala regulacj cisnienia w oponach,

- samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub texdwo

4. TRANSPORT
4.1. Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024.

4.1. Wypetniacz

Wypetiacz luzem naky przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviakypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpiegzajprzed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workdw.

4.1. Kruszywo
Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawibgmiem.

4.1. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozt pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czds@sportu i
podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewi przekracza 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca s stosowanie samochoddéw termosow z podwojrsgiainami skrzyni wyposanej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie mieszanki i opracowanie recepty

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym z Inspedto Nadzoru Wykonawca dostarczyynierowi
do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralnfaléswvej oraz wyniki bada laboratoryjnych i probki materiatow
pobrane w obecroi Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- doborze sktadnikow mieszanki,

— doborze optymalnej ikei asfaltu,
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— okresleniu jej wiagciwosci i poréwnaniu wynikdw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna doié sic w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwy wizacej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu podano w tablicy 1.

Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lustalony na podstawie badarébek wykonanych wg metody
Marshalla. Prébki powinny spetdiavymagania podane w tablicy 2 Lp=16.

Tablica 2. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki minealnej do warstwy wigzacej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawarkei asfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w

zaleznosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek sit #, mm KR1

Mieszanka mineralna, mm

od 0 do 16

Przechodzi przez:
31,5
25,0
20,0 100
16,0 88+100
12,8 78+100
9,6 67+92
8,0 6086
6,3 53+80
4,0 42+69
2,0 30:54
Zawartg¢ ziarn > 2,0 mm (46+70)
085 20+40
0,42 14+28
0,30 11+24
0,18 8+17
0,15 7+15
0,075 3+8
Orientacyjna zawars asfaltu w MMA, % m/m 4,3:5,8

Wykonana warstwa wiaca z mieszanki BA 0/16 mm dla drég powinna spétmigmagania podane w tablicy 3 Lp.
6+7.

Tablica 3 Wymagania wobec mieszanki BA oraz wykoneej z niej warstwy wigzacej

Lp. | Wihasciwosci Wymagania

KR1
1 Modut sztywnéci petzania?, MPa nie mniej ri Nie bada i
2 Stabilng¢ probek wg Marshalla w temperaturze °6( 8,0

zag:szczonych 275 uderzé ubijaka, kN nie mniej i

3 Odksztatcenie prébek jw., mm 2,0:5,0
4 Wolna przestrzew probkach jw., % (v/v) 4,0:8,0
5 Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach jw.nté wiecej niz 65,0-80,0
6 Wskanik zag;szczenia warstwy, % nie mniegni 98,0
7 Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) 4,5:9,0
1) dotyczy tylko fazy projektowania sktadu MMA
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5.2. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym zapewuej prawidtowe
dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie i wymieszan&z zachowanie temperatury sktadnikéw i gotowegszranki
mineralno-asfaltowe;.

Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z rgcept

Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jegogptasci w zaleznosci od

temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, waiilie przeptywomierza, lecz
nie wiecej niz = 2% w stosunki do masy skfadnika.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w spos6b gedni, z uktadem termostatowania, zapevatiain
utrzymanie statej temperatury z toleranej 5°C.Minimalna i maksymalna temperatura w zbiornikiwjpma by
zgodna z wymaganiami producenta asfaltu.

5.3. Przygotowanie podtaa

Podioe pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ byyprofilowane i réwne, bez kolein.
Powierzchnia podta powinna b§ sucha i czysta.

Nieréwnaici podtaza pod warstw wiazaca nie powinny by wigksze ni:

- 15 mm

W przypadku gdy nieréwrici podiaza s wieksze nk wyzej wymienione, podize naley wyréwna poprzez
frezowanie lub uléenie warstwy wyréwnawcze;.

5.4. Pohczenie medzywarstwowe
Przed utageniem warstwy wizacej warstwa leaca ponkej warstwy uktadanejdalzie skropiona emulsjasfaltovd.

5.5. Warunki przystapienia do robd6t

Warstwa wizaca z betonu asfaltowego by ukltadana, gdy temperatura otoczenia agaidoby byta nie risza
od + 10C. Nie dopuszcza &i uktadania podbudowy z mieszanki mineralno-asfadjowodczas opaddw
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.6. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego
Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna bybudowywana uktadaskwyposaong w uktad z automatycznym
sterowaniem grubigi warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z Dokemtacjy Projektov.

Temperatura mieszanki wbudowywanej powinn&myodna z zaleceniami producenta asfaltow i poliasgfaltu.
Zagzszczanie mieszanki powinno odbyigic zgodnie ze schematem prgejvalca ustalonym na odcinku prébnym,
lub innym zaproponowanym przez Wykonawzaakceptowanym przez Inspektora.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzania powinna ldyzgodna z zaleceniami producenta asfaltu i
polimeroasfaltu.

Zaggszczanie mieszanki nalerozpocaé od kravedzi nawierzchni kigrodkowi.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej. rownolegle lub prostofgado osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZka
powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno byréwno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowana asfaltem
lub oklejona samoprzylepntaéma asfaltowo-kauczukogv Sposéb wykonywania @z roboczych powinien Iy
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Tablica 5. Tolerancje zawartdci skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgidem skladu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prébki meoda ekstrakcji, % m/m

Lp. | Sktadniki mieszanki Mieszanka mineralnoasfaltowa do nawierzchr
mineralno-asfaltowej drogi o kategorii ruchu KR

1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # (mm):
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2 +5,0

2 10,85;0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0

3 | Ziarna przechodze przez sito o oczkach # (mm) 0,075 420

4 | Asfalt +0,5
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykénbdadania lepiszcza, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnadtsivej i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi do
akceptaciji.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadisfaltowej podano w tablicy
6.

Tablica 6. Czstotliwosé¢ oraz zakres bad& i pomiarbw w czasie wytwarzania mieszanki mineralo-
asfaltowej
Czestotliwosé badan
Lp. [Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba badan na dziennej dzialc
roboczej
1 Skiad i uziarnienie mieszanki mineralasfaltowe 1 probka przy produkcji do 500 Mg
pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 Wiasciwoéci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwoséci wypelniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 Temperatura skladnikbw mieszanki minergldozor cagly
asfaltowej
6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowe;j kazdy pojazd przy zaladunku i w czg
wbudowywania
7 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej j-w.
8 Wiasciwosci probek mieszanki mineralresfaltowe jeden raz dziennie
pobranej w wytworni

6.2.2  Uziarnienie mieszanki mineralnej
Prébki do bada uziarnienia mieszanki mineralnej nafgpobra po wymieszaniu kruszyw, a przed podaniem asfaltu.
Krzywa uziarnienia powinna Byzgodna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjnej.

6.2.3. Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-tgvee|
Badanie skiadu mieszanki mineralno-asfaltowej poleg na wykonaniu ekstrakcji
wg PN-S-04001. Wyniki powinny lByzgodne z receptiaboratoryjm.

6.2.4. Badanie wiziwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.

6.2.5. Badanie wiziwosci wypetniacza
Na kade 100 Mg zaytego wypelniacza naty okreslic  whasciwosci  wypetniacza, zgodnie
z pkt 2.4.

6.2.6. Badanie wkziwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.

6.2.7. Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki malmm-asfaltowej

Pomiar temperatury skladnikdw mieszanki mineralsfaiéowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce

Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboyptey.

6.2.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asiad]

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowdgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w maese i
odczytaniu temperatury.

Doktadng¢ pomiaru + 2°C. Temperatura powinna &yggodna z wymaganiami podanymi w recepcie.

6.2.9. Sprawdzenie wyglu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceniialnej jej wyghdu w czasie produkciji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

35



6.2.10. WHaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe;j
Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych metadMarshalla. Wyniki
powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.3. Badania dotyeze cech geometrycznych i Wwosci warstwy wizacej z betonu asfaltowego

6.3.1. Castotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podano w tablicy
7.

Tablica 7. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonu asfaltowgo
Lp. |Badana cecha Minimalna cestotliwosé¢ badan
1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégdl km
2 Rowna¢ podiuzna warstwy wg pkt 6.4.3.1 ST D-04.07.01
3 RoOwna¢ poprzeczna warstwy wg pkt 6.4.3.2 ST D-04.07.01
4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidvaiugasci 1 km
5 Rzdne wysokéciowe warstwy Na kadej jezdni na osi i kragdziach jezdni: co 20 m
6 Uksztatltowanie osi w planie prostych i co 10 m na tukach
7 Grubg¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m
8 Zkacza poprzeczne i podine cala diug& zlacza
9 Krawedz, obramowanie warstwy cala diugo
10 | Wyghd warstwy ocena giffa
11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z k@ego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrzewarstwy j-W.

6.3.2. Szerok& warstwy
Szerokdé¢ warstwy wizacej z betonu asfaltowego powinnachyie mniejsza od szeroé@ zaprojektowanej i nie
wigksza od niej i 5 cm..

6.3.3. Rowné¢ warstwy
Do oceny rownéci podhenej naley zastosowé profilometryczm metod pomiaru umaliwiajaca obliczenie
wskaznika réwndci IRI.

6.3.4. Spadki poprzeczne warstwyidice]
Spadki poprzeczne warstwyagiacej z betonu asfaltowego na odcinkach prostychtukach powinny b§ zgodne z
Dokumentagj Projektows, z tolerancj + 0,5%.

6.3.5. Rzdne wysokéciowe
Rzedne  wysokéciowe warstwy wizacej powinny by zgodne z Dokumentacj Projektova,
z toleranc £1 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os warstwy wazacej w planie powinna hky zgodna 2z Dokumentacj Projektows, z toleranci
5cm

6.3.7. Grubé&¢ warstwy
Grubd¢ rzeczywista ulbonej warstwy po zagzczeniu powinna Igy nie mniejsza od gruboi zatazonej, z
tolerancy £10%.

6.3.8. Zhcza podtane i poprzeczne

Ztacza nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopmdo osi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta
powinny by catkowicie Zwizane, a przylegage warstwy powinny hy
w jednym poziomie.

6.3.9. Wyghd warstw
Wyglad warstw z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
tuszcacych st i spckanych.

6.3.10. Zagszczenie warstwy i wolna przestfiag warstwie
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Zageszczenie i wolna przestnize w warstwie powinny by zgodne z
w recepcie laboratoryjnej.

wymaganiami  ustalonymi

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest 1 mi (metr kwadratowy) warstwy wiacej z betonu asfaltowego:
- BAO0/12,8 o grub. warstwy 4 cm.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z SST, Dokumentdtjojektova i poleceniami layniera, jeeli wszystkie
pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty viymiozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fr(metr kwadratowy) warstwy wiacej z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— zakup i dostarczenie materiatow,

— opracowanie recepty laboratoryjnej,

- ewentualne wykonanie odcinka probnego,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanig;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.  Normy

1. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwealo nawierzchni drogowyclwir i

mieszanka.

2. PN-B/11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famao@awierzchni drogowych.
3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natw@alp nawierzchni drogowych. Piasek.
4. PN-C-04132 Przetwory naftowe. Pomiamgiwosci asfaltow.
5. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe. Bituhy uktadania.
Specyfikacja — z dostosowaniem do warunkéw polskich
6. PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe — Ozreie rozpuszczaldoi.
7. PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe. Ozrawie temperatury famlivisi metoda Fraassa.

8. PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe. Ozranie odporrei na twardnienie pod wptywem
ciepta i powietrza. Metoda RTFOT.

9. PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe. Ozranie zawartei parafiny. Metoda destylacyjna.

10.

PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe. Ozrete penetracji igt

11. PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe. Ozrewie temperatury rgknienia. Metod Piescien i
Kula.

12. PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wypetniacz kanyielo mas bitumicznych.

13. PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawrdhnie asfaltowe. Wymagania.

14. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenplanografem i fat

15. EN 22592 Petroleum products. Determinatiorastf and fire points. Cleveland open cup
method.

10.2.  Inne dokumenty

16. Procedury badado projektowania skladu i kontroli mieszanek mateo — asfaltowych — IBDiM, Warszawa

17.
18.

2002, Zeszyt 64.

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsfaltowe. EmA-99. Zeszyt Nr 60, Warszawa 1999.
Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadé drogi publiczne i ich usytuowanie Dz. U. Nr 43rdal14 maja 1999 r.
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D-05.03.05/02 WYKONANIE WARSTWY SCIERALNEJ Z BETONU ASFALTOW EGO DLA KR 1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejwymagania dotycce wykonania i odbioru robot zagianych z
wykonaniem warstwycieralnej z betonu asfaltowego - BA 0/12,8 wazkii z budow drog gminnych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeretargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizagjbot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy wykonywaniu warstégieralnej z betonu
asfaltowego BA 0/12,8 dla KRvg PN-S-96025, gruBoi 4 cm .

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnegérestonym skfadzie i
uziarnieniu.

1.4.5. Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa, 2doa i zagszczona.

2. MATERIALY

2.1. Charakterystyka nawierzchni

Nawierzchnia zaprojektowana na obeinie ruchem kategorii KR 1- wg ,Katalogu typowyclonktrukcji
nawierzchni podatnych i potsztywnych” - IBDIM - 1B9.

Warstwascieralna lgdzie wykonana z betonu asfaltowego BA 0/12,8 zahtojvana zgodnie z PN-S-96025:2000

2.2. Rodzaje materiatéw
Do betonu asfaltowego w warstwdeieralnej wg charakterystyki podanej w pkt 2.2.emalstosowa materiaty wg
tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
Lp. | Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1
1. | Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996 I.1,K; gat. 1,2
2. | Kruszywo famane zwykte wg PN-B-11112:1996 kll;lgat. 1, 2
3. | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 KL 1, Il
4. | Grys izwir kruszony PN-S-96025 Zgdznik G. K.1,1l,gat. 1, 2
5. | Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2
6. | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-61-S-96504 podstawowy
7. | Asfalt drogowy wg pkt 2.6

2.3. Wypeiniacz

Do mieszanek mineralno-bitumicznych wytwarzanyctyomco naley stosowa wypetniacz podstawowy, zgodnie z
wymaganiami normy PN-S-96504:1961.

Przechowywanie wypetiacza powinnoélsgodne z PN-S-96504:1961

2.4. Kruszywo

Uziarnienie kruszywa famanegozytego do wytworzenia betonu asfaltowego — B 0/12s8warstw scieralrg
powinno s miesci¢ w granicach przedstawionych w tablicy 2.
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Tablica 2. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maieej do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawddicasfaltu

Wymiar oczek sit #, mm Kategoria ruchukKR 1
Mieszanka mineralna, mm

Przechodzi przez:

20,0 100

16,0 90+ 100

12,8 80+ 100

9,6 69+ 100

8,0 62+ 93

6,3 56+ 87

4,0 45+ 76

2,0 35+ 64

(zawartd¢ ziarn > 2,0) (36+ 65)

0,85 26+ 50

0,42 19+ 39

0,30 17+ 33

0,18 13+ 25

0,15 16+ 22

0,075 7+11

Orientacyjna zawarté asfaltu w mieszan{5,0-6,5

mineralno-asfaltowej, % , m/m

2.5. Asfalt
Do wytworzenia betonu asfaltowego w warstggéeeralnej nalgy stosowd asfalt drogowy 50/70 wg PN-EN 12591 z
dostosowaniem do warunkéw polskich.. Asfalt powingpetnia wymagania podstawowe podane w tab. 3 niniejszej
ST.
Tablica 3. Podziat rodzajowy i wymagane wiciwosci asfaltow drogowych o penetracji od 280,1 mm

do 330<0,1 mm wg PN-EN-12591:2002 z dostosowaniem do wakdnw polskich

Lp | Wiasciwo $ci Metoda Rodzaj asfaltu
badania 50/70

Wiasciwosci obligatoryjne

1 | Penetracjaw 25°C [0,1 mm] PN-EN 1426 50+70

2 | Temperatura mieknienia [°C] PN-EN 1427 46+54

3 | Temperatura zaptonu, nie mniej niz [°C] PN-EN 22592 230

4 | Zawartos¢ skiladnikbw rozpuszczalnych, nie mniej niz [%| PN-EN 12592 99
m/m]

5 | Zawartos¢ skfadnikéw po starzeniu (ubytek lub przyrost), nie| PN-EN 12607-1 05
mniej niz [% m/m] '

6 | Pozostata penetracja po starzeniu, nie mniej niz [%] PN-EN 1426 50

7 | Temperatura mieknienia po starzeniu, nie mniej niz [°C] PN-EN 1427 48

Wiasciwosci specjalne krajowe

8 | Zawarto$¢ parafiny, nie wiecej niz [%)] PN-EN 12606-1 29

9 | Wzrost temperatury mieknienia po starzeniu, nie wiecej nizl PN-EN 1427 9
[°C]

10 | Temperatura tamliwosci, nie wiecej niz [°C] PN-EN 12593 8

2.6. Emulsja asfaltowa
Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe speitiejwymagania okéone w WT.EmA-99.

3.SPRZET

3.1. Sprzt do wykonania warstwy scieralnej

Wykonawca przygpujacy do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowegwipen wykazé si¢ mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprgtu:
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- wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu aykliym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltdwyc
ktérej wydajnd¢ musi zapewrd zapotrzebowanie na mieszarla budowy realizowanej bez postoju sz

— ukladarek do roztzenia mieszanek mineralno — asfaltowych o wydajnskorelowanej z wydajricia otaczarki
wyposaonych w;

* automatyczne sterowanie pozwatg na utéenie warstwy zgodnie z zaidon niwelet oraz grubécia,

» elementy wibrujce do wstpnego zagszczenia wraz ze sprawregulacy czestotliwosci i amplitudy drga,

* urzadzenia do podgrzewania elementow roboczych uktadark

— skrapiarek,

— walcow lekkich,srednich i cézkich

— walcow ogumionych eikich z centrala regulacy cisnienia w oponach,

- samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub texdwo

4. TRANSPORT
4.1. Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024.

4.2. Wypetniacz

Wypetniacz luzem naky przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviakypkich,
umazliwiaj acych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpiegzajprzed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.3. Kruszywo
Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawibgmiem.

4.4, Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozt pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czds@sportu i
podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewi przekracza 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca s stosowanie samochodéw termoséw z podwéjn§cranami skrzyni wypos@nej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie mieszanki i opracowanie recepty

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym z Inspedto Nadzoru, Wykonawca dostarczyynierowi
do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralnfadé®yej oraz wyniki badalaboratoryjnych i probki materiatéw
pobrane w obecroi Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- doborze sktadnikow mieszanki,

— doborze optymalnej ikxi asfaltu,

- okresleniu jej wiaciwosci | poréwnaniu wynikow z zal@nia projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna ui€ sic w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mateej 0/12,8 do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawakc asfaltu podano w tablicy 2.

Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lustalony na podstawie badarébek wykonanych wg metody
Marshalla. Probki powinny spehdia wymagania podane w tablicy 4
Lp. 1+5.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmgmagania podane w tablicy 4 Lp+B.

Tablica 4 Wymagania wobec betonu asfaltowego BA 0/12,8 do warstwy scieralnej
Lp. |Whasciwosci Kategoria ruchu KR 1
1. | Modut sztywndci petzani@, MPa Nie wymaga si
2. | Stabilng¢ wg Marshalla w temp. 8C, mm >55
3. | Odksztatcenie wg Marshalla w temp.°60 mm 2,65,0
4. |Wolna przestragéw prébkach jw., % viv 1,5-4,5
5. | Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % 75,0:90,0
6. | Grubai¢ warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej o uzianmi: 0/16 mm| 4,0i5,0
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7. | Wskaznik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8. | Wolna przestrzew warstwie % (v/v) 1,5+5,0
1) oznaczony wg wytycznych — IBDiIM, Zeszyt nr 48
2) prébki zagszczone X 50 uderzé ubijaka

5.2. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o0 mieszaniu cyklicznym zapewtiaj prawidtowe
dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie i wymieszamaz zachowanie temperatury sktadnikow i gotowegszanki
mineralno-asfaltowe;.

Dozowanie sktadnikéw, w tym take wsgpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepty. Dopuszcza si dozowanie obgtosciowe asfaltu, przy uwzg¢dnieniu zmiany jego @stosci w zaleznosci
od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, waiilie przeptywomierza, lecz
nie wiecej niz = 2% w stosunki do masy skfadnika.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w spos6b g@dni, z uktadem termostatowania, zapevatiain
utrzymanie statej temperatury z toleranej 5°C.Minimalna i maksymalna temperatura w zbiornikiwjpma by
zgodna z wymaganiami producenta asfaltu.

5.3. Przygotowanie podtaa

Podioe pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ byyprofilowane i réwne, bez kolein.
Powierzchnia podtta powinna b§ sucha i czysta.

Nieréwnaici podtaza pod warstw scieralmy, nie powinny by wieksze od 12 mm.

5.4. Pohczenie medzywarstwowe
Przed utageniem warstwy wizacej warstwa leaca ponkej warstwy uktadanejdalzie skropiona emulsjasfaltovy.

5.5. Warunki przystapienia do robd6t

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia agaidoby byta nie
nizsza od + 18C. Nie dopuszcza giukladania podbudowy z mieszanki mineralno-asfatjopodczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru $V16 m/s).

5.6. Zarob prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwygest zobowizany do
przeprowadzenia w obecs@ Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci zarobu progme

Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance okte sk wykonupc ekstraka.

Tolerancje zawartei skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej waigm skladu zaprojektowanego powinny by
zawarte w granicach podanych w tablicy 5.

Tablica 5. Tolerancje zawaém sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowe]j wedgm sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probkodaeekstrakcji, % m/m
Lp |Sktadniki mieszanki Mieszanki mineralno-asfaltowe dq
mineralno-asfaltowe;j nawierzchni drog o kategorii ruchu
KR 1
1 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # (mm): +5,0
31,5; 25,0, 20,0, 16,0; 12,8; 9,6, 8,0, 6,3; 4,0; 2
2 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0
3 Ziarna przechodze przez sito o oczkach # (mm) 0,075 |+ 2,0
4 Asfalt +0,5

5.7. Wbudowywanie i zagszczanie warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna bybudowywana uktadaskwyposaong w uktad z automatycznym
sterowaniem grubigi warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z Dokemtacjy Projektov.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbysza od zalecanej przez producenta asfaltu.
Zagzszczanie mieszanki powinno odbyinsk zgodnie ze schematem prgeyvalca ustalonym na odcinku probnym.
Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna ldyzgodna z zaleceniami producenta asfaltu.
Zaggszczanie mieszanki nalerozpocaé od krawedzi nawierzchni kérodkowi. Wskanik zag;szczenia utgonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4.

Ztacza w warstwie powinny liywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmagzta
powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykdénaadania lepiszcza, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnedtsivej i przedstawi wyniki tych bada oraz recept na
mieszank mineralno-asfaltowInzynierowi do akceptacji.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minesedisfaltowej podano w tablicy
6.

6.3. Badania dotycgce cech geometrycznych i whkaiwosci warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego
6.3.1. Castotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwicieralnej z betonu asfaltowego podano w tablicy 6.

Tablica 6. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwicieralnej z betonu asfaltowego
Lp. |Badana cecha Minimalna cestotliwos¢ badan

1. | Szerokd¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km

2. | Rowna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3. | ROwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadziegigio 5 m

4. | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku doajugaci 1 km

5. | Rzedne wysokéciowe warstwy na osi i kraydziach jezdni co 20 m na prostych i co 10|m
6. | Uksztaltowanie osi w planie na tukach

7. | Grubai¢ wykonywanej warstwy 2 probki z kdego pasa o powierzchni do 3000 m

8. | Zlacza poprzeczne i podine cala diug& zlacza

9. |Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10. | Wyglad warstwy ocena ggta

11. | Zageszczenie warstwy 2 probki z #@ego pasa o powierzchni do 3000 m

12. | Wolna przestrzie warstwy jw.

6.3.2. Szerok& warstwy
Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lmye mniejsza od szeroém zaprojektowanej i nie
wigksza od niej i 5 cm.

6.3.3. Réwnéc¢ warstwy
Nieréwnaici podtwne i poprzeczne warstwicieralnej z betonu asfaltowego mierzone wg BN-681804 nie
powinny by wieksze nk 9 mm dla drég klasy L i D.

6.3.4. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwgieralnej z betonu asfaltowego na odcinkach prsiy@ tukach powinny kyzgodne z
Dokumentacj Projektows, z toleranci £ 0,5 %.

6.3.5. Rzdne wysokéciowe
Rzedne wysokéciowe warstwyscieralnej powinny b§ zgodne z DokumentacProjektows, z toleranci £ 1 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwyscieralnej w planie powinna By godna z DokumentacProjektows, z toleranci 5 cm.

6.3.7. Grubé&¢ warstwy

Grubag¢ rzeczywista utoonej warstwy po zagzczeniu powinna gy nie mniejsza od gruloi zalazonej, z
tolerancy £ 10%.

6.3.8. Zhcza podiane i poprzeczne
Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofeado osi.

6.3.9. Krawdz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i wdzeniach w jezdni powinna wystatva
3-5 mm ponad ich powierzchniWarstwy bez opornikéw powinny byéwno obcgte lub wyprofilowane oraz
pokryte asfaltem.

6.3.10. Wygid warstwy

Wyglad warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszeych sg i spckanych.
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6.3.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie
Zageszczenie i wolna przestizew warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie
laboratoryjne;j.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest 1 mi (metr kwadratowy) wykonanej warstégieralnej z betonu asfaltowego:
- BA0/12,8 grub. 4 cm (dla KR1).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OglIne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00Wymagania ogolne", pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania, z zachowanymi tolerancjami wg6kraz zgodnie z PN-S-96025 daty wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 (metr kwadratowy) wykonania  warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

0 grub. 4 cm, obejmuje:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- zakup i dostarczenie materiatow,

— opracowanie recepty laboratoryjnej,

- wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzonegpirzyniera recepty laboratoryjnej,

— transport mieszanki do miejsca wbudowania,

- mechaniczne rozi@nie mieszanki zgodnie z zaprojektowanubdcia, niwelet, i spadkami poprzecznymi,
zag:szczenie, obetie i posmarowanie krawzi,

- przeprowadzenie nieztinych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfjkac

10. Przepisy zwazane

10.1.  Normy
1. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaln nawierzchni drogowycAwir i
mieszanka.
2. PN-B/11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famao@awierzchni drogowych.
3. PN-B/11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwealp nawierzchni drogowych. Piasek.
4. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe. Bitumhy uktadania.
Specyfikacja — z dostosowaniem do warunkow polskic
5. PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe — Ozreie rozpuszczaldoi.
6. PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe — Ozreie temperatury tamlivioi
metod Fraasa.
7. PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe. Oeza@nie odporri
na twardnienie pod wplywem cieptfa i powietrza. Mt RTFOT.
8. PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe. Ozranie zawartai parafiny.
Metoda destylacyjna.
9. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe. Oznategpenetraciji igh
10. PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe. Ozretie temperatury rgknienia.
Metodh Piesscien i Kula..
11. PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wypelniacz kanyjielo mas bitumicznych.
12. PN-S-96025 Drogi samochodowe i lothiskowe. Nazdhnie asfaltowe.
Wymagania.
13. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenplanografem i tat
14. EN 22592 Petroleum products. Determinatioflash and fire points.

Cleveland open cup method.

10.2.  Inne dokumenty

15. Procedury badado projektowania sktadu i kontroli mieszanek mateo — asfaltowych — IBDiM, Warszawa
2002, Zeszyt 64.

16. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsfaltowe EmA-99, Zeszyt Nr 60, Warszawa 1999.

17. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegmrawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadé drogi publiczne i ich usytuowanie Dz. U. Nr 43rial14 maja 1999 r.
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D - 06.03.01 SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbdtowej specyfikaghtécznej (SST)aswymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwhzanych zecinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych dladwy droég gminnych.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacje Techniczne stanawczes¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych ktéreemalstosowd w
zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcike 1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robd4t aganych zecinaniem zawyonych
poboczy i uzupetnianiem zaminych poboczy.

1.4. Okre&lenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe -¢8z korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagipojazdéw, umieszczenia
urzadzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzegta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odktad - miejsce skladowania gruntu pozysanwv czasiécinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykdmazupetnienia poboczy paione poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate okilenia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycge robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pmav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprzt do $cinania i uzupetniania poboczy
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét okénych w niniejszej SST powinien wykazaie mazliwoscia
korzystania z nagbujacego sprgtu:

- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,

- réwniarek z transporterenscf{narki poboczy),

- réwniarek do profilowania,

- tadowarek czotowych,

- walcow,

- ptytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikow na wogl

4. TRANSPORT
4.1. Ogéblne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.

4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej SST, nina korzysta z dowolnychsrodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
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Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spretem mechanicznym wg pkt 3.2.
Scinanie poboczy naky przeprowadzi od krawedzi pobocza do krawdzi nawierzchni, zgodnie z zalonym w
dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczamania poboczy naly wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu najeuzgodné

Z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotngci optymalnej
poprzez dodanie wody i z&gic.

Wskaznik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsb najmniej 0,98 maksymalnego
zag:szczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodfél-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkow (wgbien) i zanizenia w poboczach nalg je uzupeint materialem o
wihasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyopah wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywaneeblzie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzdo
wilgotnosci optymalnej, a nagpnie ut@y¢ w nim warstwe materiatlu uzupetniagego w postaci mieszanek
optymalnych. Wilgotné¢ optymalr i maksymaln gestaé¢ szkieletu gruntowego mieszanek mgleokresli¢
laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie ulponej warstwy materialu uzupetrigpgo nalgy prowadzé od kravedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spitn do zagszczania musi kiy zaakceptowany przez Ayniera. Zagszczona
powierzchnia powinna léyréwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zaoym w dokumentacji projektowej,
oraz nie posiadasladow po przejciu walcéw lub zagszczarek.

Wskaznik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigynost co najmniej 0,98 maksymalnego
zag:szczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodm@&lzB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Badania przed przysieniem do robét
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniantgm proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sklad mieszanki.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhidg 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwosé bada

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bad@na dziennej dzialce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 probki
2 Wilgotnas¢ optymalna mieszanki2 probki

uzupeiajcej
3 Wilgotnas¢ optymalna gruntu wécigtym | 2 probki

poboczu
4 Wskanik zag;szczenia ngcinanych lub 2 razy na 1 km

uzupetnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznycfrinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zatkozeniu robo6t podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiardgeinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. | Wyszczegblnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiaréw
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Réwnd¢ podiwna co50m

3 Réwnd¢ poprzeczna
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6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnytzgodne z dokumentagcprojektov, z tolerancj + 1%.

6.4.2. Roéwné&t poboczy
Nieréwndici podtwne i poprzeczne nalg mierzy¢ tata 4-metrovs wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny praeit
pod tat nie maze przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektova, SST i wymaganiami kyniera, jereli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 firobé6t obejmuije:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- §ciecie poboczy i zagszczenie podia,
- odwiezienie gruntu na odktad,
- dostarczenie materiatu uzupehaz@go,
- roztazenie materiatu,
- zag:szczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laborghery

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdennawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalsoty ziemne.
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